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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem specyfikacji jest wykonanie wszystkich robot teletechnicznych
niezbednych do prawidtowego funkcjonowania modernizowanego obiektu.
Niezaleznie od okreslonego zakresu Wykonawca zobowigzany bedzie do
wykonania w ramach swojej oferty wszelkich czynnosci koniecznych do
wiasciwego funkcjonowania, uruchomienia i eksploatacji urzadzen i instalacji
bedacych przedmiotem zadania inwestycyjnego.

1.2 Zakres stosowania specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.3

1.3 Zakres robot objetych specyfikacjg

Zgodnie z projektem technicznym branzy teletechnicznej

Montaz urzgdzen wystepujgcych w odpowiednich projektach technicznych i
kosztorysach.

-rozbudowa centrali p.poz-

- montaz akumulatoréw

- montaz czujek pozarowych

- montaz panelu wyniesionego centrali SSP

- montaz recznych ostrzegaczy pozaru

- montaz puszki pozarowej

- montaz modutu kontrolno — sterujgcego,

- montaz sygnalizatorow optyczno-akustycznych
- montaz elementow blokujgcych

- montaz przyciskdw zwalniacza

1.4 Okreslenia ogdlne

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodnie z obowigzujgcymi Polskimi
Normami i Przepisami Budowy Urzgdzeh Elektroenergetycznych” oraz definicjami
podanymi w ST ,Wymagania ogolne"

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robot oraz za
zgodnos¢ z obowigzujgcymi normami, dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami
Nadzoru. Ogélne

wymagania podano w Specyfikacji Technicznej

2 MATERIALY

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robét wedtug niniejszej specyfikacji sg
wszystkie materiaty wymienione w dokumentaciji technicznej, ktére winny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich obowigzujgcych norm.

2.1 Wykaz robét i materiatow wg. przedmiarow:

KNR AL.-01Rozbudowa centrali p.poz modutu zasilania i akumulatorow



KNR AL.-01 centrali p.poz rozbudowa modutu petlowego

KNR AL.-01 montaz zasilacza

KNR AL.-01 montaz modutu kontrolno-sterujgcego

KNR AL.-01 montaz modutu kontrolno-sterujgcego

KNR AL.-01 montaz modutu linii sygnalizatoréw

KNR AL.-01 montaz gniazd czujek pozarowych

KNR AL.-01 montaz gniazd czujek pozarowych- optyczna czujka dymu

KNR AL.-01 montaz recznych ostrzegaczy pozaru

KNR AL.-01 montaz sygnalizatoréw - optyczna akustycznych

KNR AL.-01 montaz przycisku zwalnicza

KNNR 7-08 montaz przewodow YnTKSYekw1x2x1, HTKSHekw 1x2x1,2x2x1
HdGsPH90, OMY3x1,5

3. SPRZET

3.1 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zaréwno w
miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskac akceptacje inspektora
nadzoru i kierownika budowy.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
ich wytworce.

5.0 PRACE MONTAZOWE

- Montaz instalacji na elementach mocujgcych

- Montaz instalacji w korytkach lub rurach

- Roboty po instalacyjne: zaprawienie bruzd, uzupetnienie tynkéw, szlifowanie i
malowanie. Metoda wykonywania instalacji elektrycznych uzalezniona jest od
warunkéw techniczno-organizacyjnych okreslonych przez uzytkownika obiektu i
inwestora a zawartych w specyfikacji przetargowej. Warunki te okreslajg ogoine
zasady robdt, ich okres i terminy poszczeg6lnych etapow.

Prace wykonawcze instalacji teletechnicznych prowadzone bedg jednoetapowo
Zgodnie z harmonogramem zatwierdzonym przez inwestora

6. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA.

b) przy wejsciu gtdbwnym, na parterze budynku, znajduje sie gtdwny wytgcznik
pradu GWP umozliwiajgcy reczne wytgczenie napiecia zasilania w catym obiekcie,
c) na wypadek zaniku napiecia zastosowano oprawy oswietlenia (bezpieczenstwa,
ewakuacyjnego i kierunkowego), zasilane z wkasnych zrédet zasilania,
pozwalajgcych na swiecenie przez 1 godziny (oswietlenie ewakuacyjne i opraw
kierunkowych




d) przejscia przewodow i kabli miedzy strefami pozarowymi bedg zabezpieczone, z
uzyciem srodkéw ognioodpornych, w klasie odpornosci ogniowej (El) wymaganej
dla klasy odpornosci ogniowej elementéw oddzielen przeciwpozarowych.
Przejscia przez stropy (nie bedace elementami oddzielenh przeciwpozarowych)
powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej co najmniej EI-60;

e) Zastosowano przewody i kable wraz z zamocowaniem, ktore w systemie
zasilenia i sterowania urzgdzeniami stuzgcymi ochronie przeciwpozarowej
gwarantujg ciggto$¢ dostawy energii elektrycznej w warunkach pozaru przez
wymagany czas dziatania urzgdzenia przeciwpozarowego co hajmniej 120 minut.
f) Wszystkie zastosowane wyroby i urzgdzenia stuzgce ochronie przeciwpozarowej
beda posiadac certyfikaty zgodnosci potwierdzajgce ich ww. wymagane
wiasciwosci w zakresie ochrony przeciwpozarowe,.

7.0 OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg:, wypust na gniazdo, dtugosc¢

przewodow, drutow i ilosci aparatow elektrycznych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejsza Specyfikacjg podlegajg odbiorowi koncowemu na
podstawie

wynikow przeprowadzonych préb, badan, pomiaréw i oceny wizualne;.

8.1 Odbidr robdt zanikajagcych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom robét ulegajgcych zakryciu podlegajg nastepujgce roboty:

b) przewody i kable podlegajgce zabudowie

Termin przeprowadzenia prob, ich zakres i czas ich trwania zostang ustalone
oddzielnie. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujgce dokumenty: a)
projektowg dokumentacje powykonawczg, b) protokoty z dokonanych badan i
pomiarow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia dotyczgce Podstawy Patnosci

Szczegotowe ustalenia dotyczgce ptatnosci zawarte beda, w Umowie

9.2 Cena jednostki obmiarowe]

Ptatnosc¢ za 1 m przewodu , za 1 szt. lub komplet instalacji teletechnicznej nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem. Cena wykonania robot obejmuje:

a) roboty pomiarowe i przygotowawcze

b) roboty towarzyszgce

c) transport materiatdw niezbednych do wykonania robot

d) demontaz przewodow, aparatow, i urzgdzen

e) montaz przewodow, aparatow, i urzgdzen

f) badania i proby pomontazowe




